PEAD-RP

Waskie, jednostki wewnetrzne do zabudowy
miedzysufitowej, sa perfekcyjnym rozwigza-
niem dla zapotrzebowania na klimatyzacje,
w budynkach o ograniczonej przestrzeni mon-
tazowej pod sufitem oraz tam, gdzie wymagany
jest szeroki zakres sprezu dyspozycyjnego. Po-
prawiona efektywnosc¢ energetyczna wplywa
na redukcje zuzycia energii i obnizenia kosztow
eksploataciji.

Kompaktowe jednostki wewnetrzne

Wszystkie modele tej serii posiadajg ujednolicong wysokos$¢ - 250 mm. W poréwnaniu z poprzednim modelem, wysoko$¢ zostata zredukowana, umoz-
liwiajgc montaz w waskich przestrzeniach, jak wneki sufitowe lub sufit podwieszany.

v PEAD-RP JAQ 35 | 50 | 60 | 71 | 100 | 125 | 140
Redukcja o mm | 250 | 250 & 250 | 250 & 250 | 250 @ 250
250mm 75mm mm | 900 | 900 | 1100 | 1100 & 1400 | 1400 1600
(modele 100-140) mm | 732 | 732 | 732 | 732 | 732 | 732 732
Poréwnanie z PEAD-EA
PEAD-RP JAQ

A

SEER scop
) Gid I D

A* A*

35/60/71/100  35/50/60/100

Wysoka efektywnos¢ energetyczna

Wszystkie modele w petnym zakresie wydajnosci przyporzadkowane sa do klasy energetycznej A, co potwierdza znaczne ograniczenie kosztéw zuzycia
energii.
M Chtodzenie
SEER SEER SEER SEER SEER SEER M Grzanie
6,0 58 6,1 5,7 57 5,6
SCOP SCOP SCOoP SCOP SCoP
4,0 4,3 3,9 4,2

SCoP
4,2

SEER klasa A (5.1)

SCOP klasa A (3.4)

PEAD-RP35JAQ
PUHZ-ZRP35VKA

PEAD-RP50JAQ
PUHZ-ZRP50VKA

PEAD-RP60JAQ
PUHZ-ZRP60VHA

PEAD-RP71JAQ
PUHZ-ZRP71VHA

PEAD-RP100JAQ
PUHZ-ZRP100VKA

PEAD-RP100JAQ
PUHZ-ZRP100YKA

Wbudowana pompka skroplin

Typoszereg obejmuje model z wbudowang pompka skroplin. Pompka gwarantuje wigkszg swobode projektowania uktadu instalacji chtodnicze;j.

Sprez dyspozycyjny Wejscie analogowe
Wyboér sprezu zapewnia swobode rozbudowy systemu kanatéw, rozga-
fezien i konfiguracji wylotéw powietrza oraz dostosowanie instalacji do
zastosowan w réznych warunkach. Maksymalny zakres nastawy sprezu

Wejscie analogowe 0-10V umozliwia sterowanie predkoscig wentylatora
w powigzaniu z ustawieniem przepustnic w systemach VAV.

do 150 Pa.
m Ustawienie sprezu dyspozycyjnego T .
erminal IT
Seria 35 50 60 71 100 125 140
35/50/70/100/150 Pa ‘ Dostepny jest terminal IT. Wiecej informacji u lokalnego dystrybutora.

Automatyczna zmiana trybu pracy Automatyczna predkos¢ wentylatora

Klimatyzator automatycznie przetacza tryb pracy migdzy chtodzeniem
i grzaniem w celu utrzymania zadanej temperatury.

A & MITSUBISHI ELECTRIC

Tryb obrotéw wentylatora automatycznie dostosowuje predkos¢ wentylatora
jednostki wewnetrznej do warunkéw aktualnie panujacych w pomieszczeniu.



MULTI

MULTI (Jednoczesna praca wielu jednostek)

Automatyczny restart

Do jednej jednostki zewnetrznej mozna podtaczy¢ kilka jednostek we-
wnetrznych (w zaleznosci od kombinacji urzadzen, mozliwe jest pod-
taczenie maksymalnie 4 jednostek; jakkolwiek wszystkie jednostki we-
wnetrzne muszg pracowac z tymi samymi ustawieniami).

Funkcja pracy rotacyjnej, Back-Up i kaskady Porggl\f;l

W wielu przypadkach jednoczesna praca kilku jednostek nie jest wyma-
gana, dlatego funkcja pracy rotacyjnej pozwala na naprzemienne zatg-
czanie poszczegdlnych jednostek za pomoca przetacznika. Czas pracy
jest rownomiernie rozktadany na poszczegélne jednostki. Dla danej funk-
cji nie s wymagane zadne akcesoria, jedynie podtaczenie jednostek pod
sterownik PAR-31MAA.

Rotacja: Jednostki pracujg naprzemiennie w okreslonych odstepach cza-
sowych od 1 do 28 dni. W ten sposob mozna tworzyé rézne systemy
pracy klimatyzaciji dla obiektu.

Awaria: W przypadku awarii jednej z jednostek druga zataczy sie auto-
matycznie.

Ro6zne warianty montazu

Usytuowanie otworéw wlotowych powietrza moze sie znajdowac z tytu lub
na spodzie jednostki, co pozwala na dostosowanie jednostki do potrzeb
montazu. Jednostke mozna zamontowa¢ dosuwajac jej tyt do Sciany.

= - k=

Powietrze Powietrze
wywiewane nawiewane
Powietrze
wywiewane
Powietrze
nawiewane

Dtuga instalacja

Funkcja szczegodlnie uzyteczna w czasie przerwy w dostawie pradu. Po
przywréceniu zasilania, jednostka automatycznie powréci do pracy.

Wysokowydajna sprezarka typu scroll
z silnikiem pradu statego (dia PuHZ-ZRP)

Wysokowydajna sprezarka typu scroll L
wyposazona jest w ,mechanizm odksztat- 1
cania ramy”, umozliwiajacy osiowy ruch
ramy podtrzymujacej ruchomg spirale
sprezarki. System ten znacznie minimali-
zuje nieszczelnosci oraz straty w wyniku
tarcia elementéw i jednoczesnie zapew-
nia wysoka sprawnosé sprezarki w catym
zakresie predkosci obrotowej.

Spirala nieruchoma

Osiowy ! | l | |-.
ruch ramy :- |“|I I i T |

Redukcja nieszczelnosci

Zmniejszenie parcia gazu

Zmniejszenie oporow tarcia

Druga komora ci$nieniowa
redukuje opory tarcia

Znaczna redukcja
nieszczelnosci
i tarcia

Pierwsza komora cinieniowa
minimalizuje nieszczelnosci

Rama  Spirala ruchoma

Sprezarka rotacyjna z silnikiem
reluktancyjnym pradu statego (dia PuHz-P)

Silnik reluktancyjny pradu statego posiada wirnik wyposazony w silne
magnesy neodymowe. Moment magnetyczny wytwarzany przez magne-
sy neodymowe oraz moment reluktancyjny, wptywajg na zwigkszenie
wydajnosci pracy.

Sprezarka
z silnikiem pradu L
statego (wirnik)

Magnesy
neodymowe

Moment magnetyczny
+
Moment reluktancyjny

Dtlugie instalacje chtodnicze pozwalajg na optymalne rozplanowanie rozmieszczenia jednostek i utatwiajg ich montaz.

POWER INVERTER
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SUZ-KA50/60/71VA PUHZ-P100/125/140V(Y)HA
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PEAD-RP

TYP KANALOWY

PUHZ-ZRP35/50 PUHZ-ZRP60/71 PUHZ-ZRP100/125/140

Jednostka wewnetrzna PEAD-RP35JAQ | PEAD-RP50JAQ | PEAD-RP60JAQ | PEAD-RP71JAQ | PEAD-RP100JAQ | PEAD-RP125JAQ | PEAD-RP140JAQ

Jednostka zewnetrzna Psvica | Tsouka | eoviA | THA. | TOOVOORKA | 28VOOKA | 140V(Ka
Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); z R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VKA: 230 / 1/ 50; YKA: 400/ 3 / 50
Wydajnosé nominalna kW 3,6 5,0 6,1 71 10,0 12,5 13,4
min-max kw 1.6-4.5 2356 27-6.7 3.3-8.1 49-11.4 5.5-14.0 6.2-15.3
Pobér mocy nominalny kw 0,89 1,44 1,65 2,01 2,63 4,05 4,36
. EER . . - - o 3,09 3,07
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - B B
Obliczeniowa wydajnos$¢ chtodnicza \ kW 3,6 5,0 6,1 71 10,0 125 13.4
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) ‘ kWh/rok 228 317 366 446 624 (634) 907(918) 1097(1108)
J— 56 55 58 56 5,6 (5,5) 48 4,3(4,2)
ErP klasa energetyczna A+ A A+ A+ A+ (A) - -
Wydajnosé nominalna kW 4,1 6,0 7,0 8,0 1,2 14,0 16,0
min-max kw 1.6-2.5 2573 2.8-8.2 3.5-10.2 4.5-14.0 5.0-16.0 5.7-18.0
Pobor mocy nominalny kW 0,95 1,50 1,79 2,03 2,60 3,63 4,20
- - - - - 3,86 3,81
cop | ErP Klasa energetyczna - - - - - A A
Grzanie Wydajnos$¢ obliczeniowa kW 2,4 3,8 4,4 4,9 7.8 9.3 10.6
(Sredniose- temp. obliczeniowa KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.9(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3(-10°C) 10.6(-10°C)
Z0MOWe) | \\ydajnosé temp. punktu bi KW 2.4(-10°C) 3.8(-10°C) 4.4(-10°C) 4.9(-10°C) 7.8(-10°C) 9.3(-10°C) 10.6(-10°C)
temp. graniczna KW 2.2(-11°C) 3.7(-11°C) 2.8(-20°C) 3.7(-20°C) 5.8(-20°C) 7.0(-20°C) 7.9(-20°C)
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kw 0 0 0 0 0 0 0
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 839 1231 1513 1762 2627 3408 4100
4,0 43 4.1 3.9 4.2 3.8 3.6
scop | ErP Klasa na A+ A+ A+ A A+ - -
Maksymalny prad pracy A 14,1 14,4 20,6 21,0 29,2 (10,7) 29,3 (12,3) 30,8 (13,8)
E:?]‘,’gézperﬁide‘; rzanie) ‘ nominalny KW 0,09/0,07 0,11/0,09 0,12/0,10 0,17/0,15 0,25/0,23 0,36/0,34 0,39/0,37
Mak prad pracy A 1,07 1,39 1,62 1,97 2,65 2,76 2,78
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 250*900*732 250*900*732 250*1100*732 250*1100*732 250%1400*732 250*1400*732 250*1600*732
Jednostka | Waga kg 26 28 33 33 41 43 47
wewnetrzna "o, Pa 35/50/70/100 / 150
Przeptyw powietrza* m3/min 10.0-12.0-14.0 12.0-14.5-17.0 14.5-18.0-21.0 17.5-21.0-25.0 24.0-29.0-34.0 29.5-35.5-42.0 32.0-39.0-46.0
Poziom dzwieku (SPL)* dB(A) 23-27-30 26-31-35 25-29-33 26-30-34 29-34-38 33-36-40 34-38-43
Poziom dzwigku (PWL) dB(A) 52 57 55 57 61 63 66
Wymiary | wys.*szer.*gleb. mm 630*809*300 943*950*330(+30) 1338*1050*330(+30)
Waga kg 43 46 67 67 116 (124) 116 (126) 119 (132)
Py perE chiodzenie m3/min 45 45 55 55 10 120 120
Jecrosa ode e “ P P o o o
. - chtodzenie 7 7 5 5
PENETEE) | P (AT EFL) grzanie dB(A) 46 46 48 48 51 52 52
Poziom dzwieku (PWL) = chtodzenie dB(A) 65 65 67 67 69 70 70
Maksymalny prad pracy A 13,0 13,0 19,0 19,0 26,5 (8,0) 26,5 (9,5) 28,0 (11,0)
Wielkosé zabezpi ia elektrycznego A 16 16 25 25 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczlgaz mm 6.35/12.7 6.35/12.7 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze | Maks. dlugo$¢/ Maks. roznica poziomow m 50/30 50/30 50/30 50/30 75/30 75/30 75/30
Rekomendowane zakresy pracy | chtodzenie (*3) °C 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46
(zewngtrzne) | grzanie °c 11 ~+21 11 ~+21 20 ~+21 20 ~+21 20 ~+21 -20 ~ +21 20 ~+21
Filtr wysokowydajny PAC-KE92TB-E PAC-KE92TB-E PAC-KE93TB-E PAC-KE93TB-E PAC-KE94TB-E PAC-KE94TB-E PAC-KE95TB-E
Jednostka Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zefflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 - - -
Akcesoria wewnetrzna Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
e o znej | PAC-SGOTHRE | PAC-SGOTHR-E = PAC-SGOTHR-E | PAC-SGOTHR-E | PAC-SGOTHR-E = PAC-SGOTHRE | PAC-SGOTHRE
CLeee e Ostona wlotu powietrza PAC-SJ06AG-E PAC-SJ06AG-E PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E | PAC-SH95AG-E = PAC-SH95AG-E | PAC-SH95AG-E
PAR-31MAA
Przewodowy Programowalny PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Bezprzewodowy Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
Datykawy AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 | —
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 . —
KNX ME-AC-KNX-1-V2 | ‘;E ';F E‘
Protokot BacNET IBOX-BAC-MBRTU-100 = 1 e
sMs ME-AC-SMS-32 LT I - -i
WiFi MAC-557IF-E s : B
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SAB8HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SLO7A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaty cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;
blokada pilota) . N
- Dane wymiarowe str. 149 i 150
MAC-333IF-E_(Opis: zdalny ON/OFF) m

* Tabela przedstawia przyktadowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradcg Techniczno-Handlowym
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PEAD-RP

TYP KANALOWY
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SUZ-KA35 SUZ-KA50/60/71 PUHZ-P100 PUHZ-P125/140

Jednostka wewne

Czynnik chtodniczy / Zasilanie: (V/faza/Hz); zrédto R410A(*1), do jednostki zewnetrznej: VA, VHA: 230 / 1 /50; YHA: 400/ 3 / 50
Wydajnosé nominalna kw 3.6 49 57 7.1 9.4 12,3 13,6
min-max kw 1,4-3,9 2,356 2,3-6,3 2,8-8,1 4.9-11.2 5.5-14.0 5.5-15.0
Pobor mocy nominalny kw 1,050 1,480 1,670 2,080 3,120 4,220 4,520
} EER - - - - - 291 3,01
Chiodzenie \ ErP klasa energetyczna - - - - - C B
Obliczeniowa wydajnos¢ chtodnicza ‘ kw 3,6 4,9 57 71 9,4 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) \ kWh/rok 229 318 356 429 716 - -
55 54 5,6 58 46 - -
SR ErP klasa energetyczna A A A+ A+ B = =
Wydajnosé nominalna kW 41 59 7,0 8,0 11,2 14,0 16,0
min-max kW 1,7-5,0 1,7-7,2 2,5-8,0 2,6-10,2 45-125 5.0-16.0 5.0-18.0
Pobér mocy nominalny kW 1,110 1,620 1,930 2,040 3,103 3,870 4,430
- - - - - 3,62 3,61
cop ErP klasa energetyczna - - - - - A A
Grzanie Wydajnos¢ obliczeniowa kW 2,8 4,4 4,5 6,0 8,0 - -
(Sredniose- temp. obliczeniowa kW 2,5(-10°C) 3,9 (-10°C) 4,0 (-10°C) 5,3 (-10°C) 6.3 (-10°C) - -
Z0N0We) | \yygajnosé temp. punktu biwalentnego KW 2,5 (-7°C) 3,9 (-7°C) 4,0 (-7°C) 5,3 (-7°C) 7.1 (-7°C) - -
temp. graniczna kW 2,5 (-10°C) 3.9 (-10°C) 4,0 (-10°C) 5,3 (-10°C) 5.0 (-15°C) - -
Obliczeniowa wydajno$¢ grzewcza kW 0,3 0,5 0,5 0,7 1,7 - -
Roczne zuzycie energii elektrycznej (*2) kWh/rok 980 1466 1574 2153 2945 - -
4,0 42 4,0 3.9 3.8 - -
scop ‘ ErP klasa energetyczna A+ A+ A+ A A - -
Maksymalny prad pracy A 93 134 15,6 18,1 30,7 (15,7) 30,8 (15,8) 32,3 (15,8)
Pobor pradu (chiodze- ‘ nominalny KW 0,09/0,07 0,11/0,09 0,12/0,10 0,17/0,15 0,25/0,23 0,36/0,34 0,39/0,37
Maksymalny prad pracy A 1,07 1,39 1,62 1,97 2,65 2,76 2,78
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 250*900*732 250*900*732 250*1100*732 250%1100*732 250%1400%732 250%1400*732 250%1600*732
Jednostka | Waga kg 26 28 33 33 41 43 47
wewnetrzna g o, Pa 35/50/70/100/ 150
Przepltyw powietrza* m3/min 10.0-12.0-14.0 12.0-14.5-17.0 14.5-18.0-21.0 17.5-21.0-25.0 24.0-29.0-34.0 29.5-35.5-42.0 32.0-39.0-46.0
Poziom dzwieku (SPL)* dB(A) 23-27-30 26-31-35 25-29-33 26-30-34 29-34-38 33-36-40 34-38-43
Poziom dzwieku (PWL) dB(A) 52 57 55 57 61 63 66
Wymiary ‘ wys.*szer.*gleb. mm 550*800*285 880*840*330 880*840*330 880*840*330 943*950*330(+30) 1350*950*330(+30)
Waga kg 35 54 50 53 75 (77) 99 (101) 99 (101)
P e chtodzenie m3/min 36,3 44,6 40,9 50,1 60 100 100
et e R % ki ki o F
) ) chiodzenie
HEEET | Rl o @R e dB(A) 50 52 55 55 54 55 56
Poziom dzwieku (PWL) = chtodzenie dB(A) 62 65 65 69 70 71 73
Maksymainy prad pracy A 82 12,0 14,0 16,1 28,0 (13,0) 28,0 (13,0) 29,5 (13,0)
Wielkos¢ ia elektrycznego A 16 20 20 20 32 (16) 32 (16) 40 (16)
Orurowanie | Srednica | cieczigaz mm 6.35/9.52 6.35/12.7 6.35/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88 9.52/15.88
chiodnicze Maks. diugos¢/ Maks. réznica pozioméw m 20/12 30/30 30/30 30/30 50/30 50/30 50/30
Rekomendowane zakresy pracy | chiodzenie (*3) °C 15~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3) 15 ~ +46(*3)
(zewnetrzne) | grzanie RC] -15 ~ +24 -15 ~ +24 15~ +24 15~ +24 -15 ~ +21 -15 ~ +21 -15 ~+21
Filtr wysokowydajny PAC-KE92TB-E PAC-KE92TB-E PAC-KE93TB-E PAC-KE93TB-E PAC-KE94TB-E PAC-KE94TB-E PAC-KE95TB-E
Jednostka Pompka skroplin Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 Zetflow ZF-1 - - -
Akcesoria wewnetrzna Zewnetrzny czujnik temperatury PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E PAC-SE41TS-E
j’;‘;i%‘set{(i"v"v‘;ﬂﬁ'e"g"?ef?ig‘gztrzne]. PAC-SGITHR-E = PAC-SGI7THR-E = PAC-SGO7THR-E = PAC-SGOTHR-E = PAC-SGOTHR-E = PAC-SGO7THR-E =~ PAC-SGO7HR-E
S Ostona wiotu powietrza - - - - PAC-SHB63AG-E | PAC-SH63AG-E | PAC-SH63AG-E

PAR-31MAA
Przewodowy PAR-U02MEDA - Dotykowy
Indywidualne Prosty PAC-YT52CRA
Nadajnik PAR-SL97A-E
Odbiornik PAR-SA9CA-E
AT-50A
AG-150A
PAC-YG50ECA
Sterowniki EB-50GU
GB-50ADA-J
TG2000A jednostka sterujaca
Sterowanie* LonWorks ME-AC-LON-1 |
ModBus ME-AC-MBS-1-2110 . —
KNX ME-AC-KNX-1-V2 | -;E -;" E
Protokot BacNET 1BOX-BAC-MBRTU-100 B
SMS ME-AC-SMS-32 3= @ ' = P
WiFi MAC-557IF-E = | ’ .
M-NET MAC-333IF-E/MAC-399IF-E Opcja Opcja Opcja
PAC-SA88HA (Opis: ON/OFF, impuls 20 mA; PAR-SL97A-E PAR-31MAA PAC-YT52CRA
Praca - 12V DC; Alarm - 12 VDC) + PAR-SA9CA-E
Sygnaly cyfrowe PAC-SE55RA (Opis: zdalny ON/OFF;

blokada pilota) . 0
Dane wymiarowe str. 149 i 146, 151
MAC-333IF-E (Opis: zdalny ON/OFF)

* Tabela przedstawia przykladowe mozliwosci sterowania Mitsubishi Electric - w sprawie doboru skontaktuj sie
z Doradca Techniczno-Handlowym

Bezprzewodowy

Dotykowy

Centralne
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